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D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t montazowych w zwigzku realizacjg ,,Centrum Przesiadkowego — budowa systemu
parkingéw ,.Bike and Ride” oraz montaz wiat przystankowych w ramach projektu : Inwestycje w zintegrowang
infrastruktur¢ zwigzang z transportem niskoemisyjnym na terenie Koszalina”

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robdt objetych
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegolnych asortymentéw robdt drogowych. Ilosci robot
sa podane kosztorysach ofertowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowsa

(droga) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus

ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu pieszych wraz

z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow

obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuni¢cia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany

zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy

do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych

odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem, Wykonawca

i projektantem.

1.4.8. Inspektor — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej

wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie

kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju

i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do

wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych

zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,

niezbg¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materiatdéw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowa

i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu

na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg $cieralng a podbudows, zapewniajgca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

€) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzgca do wyrdéwnania nieréwno$ci podbudowy lub profilu istniejgcej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktadac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktada¢ sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji no$nych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawieraé warstwe
mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.
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g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia

ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli

przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego

rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi

i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany

do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi

przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdoéw, umieszczenia urzadzen

organizacji 1 bezpieczenistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia

konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci

przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - goérna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,

ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inspektora projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora projektu, w

formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektoweyj.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,

charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom

naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich

wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim roboét oraz inne miejsca

wymienione w kontrakcie jako tworzace czg¢$¢ terenu budowy.

1.4.45. Zadanie budowlane - czgé¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng lub

technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na

wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli

drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenic budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows, SST
i poleceniami Inspektora projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumentacje przetargowe.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacija projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora projektu stanowig czg$¢ umowy, a wymagania okres§lone w choc¢by jednym z nich sa obowiazujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub
opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora
projektu, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci,
wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiaré6w okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i SST. Dane
okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementdow budowli musza
wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja
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projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang
zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Przed
przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien
by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. W czasie wykonywania robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie
jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapodr i znakéw, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce begda
akceptowane przez Inspektora projektu. Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Zamawiajacym.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz begdzie unikaé¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0sOb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstaltych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepisOw sprawny sprzet przeciwpozarowy,maszyny i pojazdy.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda
miaty aprobate techniczng wydana przez uprawnionag jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materialdéw na Srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét,
a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzymaé zgod¢ na uzycie tych materiatdw od wilasciwych organéw administracji
panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materialdéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora projektu
i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniows,
Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodno$ci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalno$cia. Inspektor bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
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pomiedzy Wykonawcg a wlascicielami nieruchomos$ci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog
wewngtrznych. Jednakze, ani Inspektor ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie
bedag one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia
i uzgodnienia od wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych)
i 0 kazdym takim przewozie b¢dzie powiadamiat Inspektora projektu. Inspektor moze polecié, aby pojazdy nie
spetniajace tych warunkoéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe
nie b¢da dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez Inspektora projektu. Wykonawca
bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Je§li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inspektora projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie podzniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot. Wykonawca
bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu,
materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciggly bedzie informowaé
Inspektora projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inspektora projektu.

1.5.13. Ré6wnowazno$¢ norm i zbiordw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inspektora projektu. Roéznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostato$ci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnos¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inspektora projektu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli
w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inspektor po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu wykonania robdt i/lub wysokos$¢ kwoty, 0
ktéra nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.
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2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialdow przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inspektorowi projektu do zatwierdzenia, szczegdétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy
i zZtozone w miejscu wskazanym przez Inspektora projektu. Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcey na uzycie tych
materiatdéw do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdéw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inspektora projektu. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie
zbadane i1 nie zaakceptowane materialty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego
nieprzyjeciem, usunig¢ciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inspektora projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze
by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jako$¢ i wlasciwosci i byly dostgpne do
kontroli przez Inspektora projektu. Miejsca czasowego sktadowania materialdéw bedg zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inspektora projektu.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Liczba i wydajno$é sprzgtu powinny gwarantowac
przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach
Inspektora projektu. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych materiatow. Liczba $rodkow
transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j,
SST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy
quq spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na
0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone
przez Inspektora projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na
koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdéw i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
SST, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora projektu.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania rob6t. Wykonaweca jest odpowiedzialny za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora projektu.
Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, usunigte przez Wykonawce na
wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pismie przez Inspektora. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez
Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich dokladno$¢. Decyzje Inspektora projektu
dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
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decyzji Inspektor uwzgledni doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce
w czasie okreslonym przez Inspektora projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST Inspektor bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno§¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa

objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy. Produkty
przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a W razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi
projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa ha
Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia
i nazwiska oraz stanowiska stluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatlg technikg, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zatagczone do dziennika budowy protokoty i inne
dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcey i
Inspektora. Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

— datg uzgodnienia przez Inspektora projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgSciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
,,Centrum Przesiadkowe — budowa systemu parkingéow ,,Bike and Ride” oraz montaz wiat przystankowych w ramach projektu :
Inwestycje w zintegrowang infrastrukture zwigzang z transportem niskoemisyjnym na terenie Koszalina”

— wyniki préob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inspektorowi projektu do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora projektu wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyje¢cia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika
budowy obliguje Inspektora projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma
uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw (karty obmiaru)

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych
w WPR i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow i kontrolne
wyniki badanh Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej. Dokumenty te stanowig zataczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora projektu
i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w WPR. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiazki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie)
w iloéciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich rob6t. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
miesigczne] platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawece i Inspektora projektu.

7.2. Zasady okreSlania ilo$ci robét i materialow

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone
w m?2 jako dtugo$¢é pomnozona przez $redni przekroj. Tlosci, ktore majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone
w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet

wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie
ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetlnione odpowiednimi szkicami
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umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaro6w. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiarow, ktdorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosSci
wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbidr robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogo6lnego postepu robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor. Gotowos¢ danej czgéci robot do
odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
projektu. Odbiodr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora projektu. Jako$¢ i ilo$¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czeSciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru cze$ciowego
rob6t dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor.
8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora projektu. Odbidr ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora projektu zakoniczenia robdt i przyjecia dokumentdéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentoéw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z
dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego roboét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
rob6t uzupeliajacych 1 robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robdt uzupetniajacych lub robot wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych
robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektows i SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupelniajace lub
zamienne),

3. dzienniki budowy (oryginat),

4. deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

5. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robodt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom

urzadzen,

geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot,

kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru

6.
7.

-10 -



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
,,Centrum Przesiadkowe — budowa systemu parkingéow ,,Bike and Ride” oraz montaz wiat przystankowych w ramach projektu :
Inwestycje w zintegrowang infrastrukture zwigzang z transportem niskoemisyjnym na terenie Koszalina”

ostatecznego robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych
wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0Odbidr
ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji WPR. Dla pozycji WPR wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawc¢ w danej pozycji WPR. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji WPR
bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
— warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
— obstuge geodezyjna
— 4 egzemplarzy mapy zasadniczej.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania robot wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnoéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).
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D -10.10.010 WIATA NA PRZYSTANKU AUTOBUSOWYM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem wiaty na miejskim przystanku autobusowym w zwigzku z
realizacja ,,Centrum Przesiadkowego — budowa systemu parkingdéw ,,Bike and Ride” oraz montaz wiat
przystankowych w ramach projektu : Inwestycje w zintegrowang infrastruktur¢ zwigzang z transportem
niskoemisyjnym na terenie Koszalina”.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem wiaty na przystanku autobusowym, ktorej typ nie zostal okreslony w dokumentacji
projektowej lecz zostanie ustalony na etapie budowy drogi.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Wiata — miejsce oczekiwania pasazerOw na przystanku autobusowym, chronigce ich przed stoncem,
wiatrem i opadami atmosferycznymi.
1.4.2.Przystanek autobusowy — miejsce zatrzymania autobuséw dla wymiany pasazerdéw, urzadzone na koronie
drogi i przeznaczone dla autobuséw komunikacji zbiorowe;.
1.4.3. Zatoka autobusowa — miejsce przy drodze z nawierzchnig twardg przeznaczone do zjazdu autobusoéw na
przystanek autobusowy.
1.4.4.Peron — utwardzona powierzchnia czgsci przystanku autobusowego potozona bezposrednio przy zatoce
autobusowej oraz wiacie.
1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace roboét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.5.
1.6. Wymagania dotyczace robét wedlug dokumentacji projektowej

Ustalenia zawarte w dokumentacji projektowej obowigzuja w dalszym procesie wykonania i odbioru
wiaty (poczekalni dla podréznych).

W dokumentacji projektowej moga znajdowac si¢ nastepujace dane, charakteryzujace wiate:
— lokalizacja wiaty na przystanku autobusowym,
— podstawowe wymiary wiaty,
— propozycje, dotyczace typu, konstrukcji, kolorystyki itp. wiaty.

W przypadku niepelnych powyzszych danych, powinny one powsta¢ w dalszym procesie realizacji
inwestycji, w tym w ST, propozycjach Wykonawcy i decyzjach Inspektora, akceptujgcego dokumentacje wiaty.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos¢ materiatow z dokumentacja projektows
Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST.

2.2.2. Materiaty do budowy wiaty

Materialy do wykonania wiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom ustalonym w decyzji akceptujacej
dokumentacj¢ wiaty.
Wykonawca uzyska dokumenty dopuszczajace wyroby budowlane do stosowania zgodnie z punktem 6.2.
Whytyczne dla wiat.

A) WIATA 3-MODUELOWA

FUNDAMENTY

Pod gtownymi stupami

przewidziano prefabrykowane stopy fundamentowe betonowe 35x35x65cm z betonu klasy — C16/20,
posadowione na podsypce piaskowej zaggszczonej, grubosci 10cm pod stupy z aluminium. W stopach zakotwic¢
stupy 70x70mm wystajace ponad teren na 80cm, na nich montowane beda stupy wlasciwe wiaty o przekroju
80x80 mm na glgbokos¢ 60cm.
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Stupy pomocnicze na tylnej i przedniej scianie wiaty

przewidziano prefabrykowane stopy fundamentowe betonowe pod shupy, o wymiarach 35x35x65cm,
posadowione 10cm ponizej poziomu terenu. Plaskowniki przyspawane do stupow montowane na kotwy
wklejane. Caty uktad montazowy znajdowac docelowo si¢ ma ponizej poziomu plytek chodnikowych, tak aby na
powierzchni widoczne byly jedynie stupki

KONSTRUKCJA

Konstrukcje stanowi szkielet spawany z profili aluminiowych dostarczany na miejsce montazu jako jeden
element.

Wiaty wykonane z zamknigtych profili aluminiowych o przekroju kwadratu o wym. 50x50x3 mm oraz stupy
nos$ne o przekroju kwadratu o wym. 80x80x3 mm wykonczone profilami mocujacymi szyby do ksztattu kota do
wymiaru fil20mm, analogicznie do wiat istniejacych na terenie miasta

Ptlatwie skrajne, krokwie
Mocowane po przez spawanie do stupéw skrajnych.

POKRYCIE WIATY, OBROBKI BLACHARSKIE

Zaprojektowano pokrycie dachu poliweglanem. Szczegdty wg ponizszego punktu ,,DACH”.

Attyka z oktadzing z blachy aluminiowej, grubos$ci min. 2,0 mm wg PN-EN 485-4:1997.

Dach zakonczony na tylnej Scianie profilem otwartym 60x60 mm ze stali nierdzewnej petligcym funkcje rynny.

DACH

Zaprojektowano pokrycie dachu poliweglanem pelnym przejrzystym przyciemnionym kolorze szarym
mocowanych z wszystkich czterech stron do konstrukcji stalowej dachu przy pomocy taSm z aluminium, spadek
dachu 3st. w kierunku tylnej $ciany. Nalezy zachowa¢ dylatacje pomigdzy poszczegolnymi ptytami min. 3mm na
kazdy metr dtugosci ptyty. Plyty poliweglanowe o grubo$ci min 8mm posiadajg filtr UV.

Dach zakonczony na tylnej $cianie profilem otwartym 60x60 mm ze stali nierdzewnej petnigcym funkcje rynny.

SCIANY -WYPEENIENIE

Wypetnienie $cian stanowig szyby bezpieczne klejone gr. ~10mm. Szyby montowaé w systemie listew
przyszybowych na uszczelkach gumowych.

Na $cianie najazdowej i tylnej nalezy umiesci¢ zotte poziome pasy gr. Scm w postaci linii przerywanej (kwadrat
0 boku 5¢cm, przerwa 5¢cm, kwadrat o boku Scm, przerwa 5cm itd.), dolny poziom pasa na wysoko$ci 1.45m od
poziomu terenu.

Na $cianach tylnych przeszklonych umies¢ logo oraz herb miasta Koszalina w uzgodnieniu z Zamawiajacym. Na
$cianie wiaty w narozniku umiesci¢ logotyp "ZAKAZ PALENIA"

Wszystkie elementy graficzne naniesione maja by¢ na elementy przeszklone trwatag metods. Zastosowanie

poszczegodlnej metody do zatwierdzenia przez Zamawiajgcego.

WYPOSAZENIE WIATY 3-MODUELOWE]
e gablota na rozklad jazdy
gablota reklamowa dwustronna - 5 szt. (3wiaty bez gabloty)
e listwy w attyce - od czota listwa z nazwg przystanku i numerami linii oraz od strony najazdowe;j listwa
z nazwg przystanku wedtug zalgczonego projektu
. tawka
e wolnostojacy kosz na $mieci

WYPOSAZENIE DODATKOWE WIAT PRZYSTANKOWYCH 3-MODULOWYCH - SZCZEGOLY
POSZCZEGOLNYCH ELEMENTOW

GABLOTA NA ROZKYAD JAZDY

Zaprojektowano gablote jednostronnie otwierang z przodu, zamykang na zamek rozporowy (gora-dot) na klucz
patentowy (jeden dla wszystkich zamkow), drzwi gabloty na minimum trzech zawiasach.

Gablota na rozktady jazdy stanowi odregbna konstrukcje, zamocowana do stupkow nosnych wiaty, wykonang z
aluminium, malowana proszkowo w kolorze szarym (RAL 9006), wyposazona w 50 szt ptaskich magnesow
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neodymowych o $rednicy 10mm (w celu zamieszczania rozkladéw jazdy). Gablote nalezy wyposazy¢ w tasmy
LED od wewnatrz z czterech stron w celu pod$wietlenia zawartosci (barwa biata zimna) wraz z
zabezpieczeniem co najmniej [P65. Otwieranie na bok, gablota ma by¢ przeszklona szklem bezpiecznym
klejonym o gr. min 4 mm, z wktadem aluminiowym malowanym proszkowo na kolor szary RAL 9006 (farba do
stosowania zewngtrznego) umozliwiajacym mocowanie rozktadéw jazdy za pomoca magnesow.

Powyzej panel z napisem ROZKLAD JAZDY. Napis w kolorze czarnym, natomiast tlo w kolorze biatym. Po
obu stronach napiséw nalezy umie$ci herb Koszalina oraz logo ZDiT w uzgodnieniu z Zamawiajacym.
Wszystkie elementy graficzne maja by¢ naniesione trwala metoda, zastosowanie poszczegdlnej metody do
zatwierdzenia przez Zamawiajacego.

GABLOTA REKLAMOWA

Gablota reklamowa dwustronng 120x207cm obustronnie oszklona (szklo bezpieczne klejone o gr. min 6 mm) i
otwierang z obu stron, montowang z lewej strony, wyposazong w system uszczelek zapewniajacych szczelno$¢.
Rama gabloty montowana na min. 3 zawiasach, zamykana na klucz patentowy (jeden dla wszystkich zamkow).
Gablota reklamowa stanowi odrgbna konstrukcje, zamocowang do stupkéw nosnych wiaty, wykonang z
aluminium, malowana proszkowo w kolorze szarym (RAL 9006), wyposazong w 20 szt plaskich magneséw
neodymowych o $rednicy 20mm.

Whngtrze gabloty nalezy wypelni¢ matowka wymienng (mleczng) oraz wylacznik réznicowopradowy. Gablote
reklamowg nalezy wyposazy¢ w tasmy LED od wewnatrz co najmniej z dwoch stron ($cian pionowych) w celu
podswietlenia zawartosci (barwa biata zimna) wraz z zabezpieczeniem co najmniej IP65.

LISTWAWATTYCE

Zaprojektowano w attyce od frontu oraz od strony Sciany najazdowej montowanie wymiennych paneli z
poliwegglanu gr. min Smm i wys min 230mm.

Na listwie od czota umieszczony bedzie napis z nazwa przystanku i numerami linii oraz od strony najazdowe;j
napis z nazwg przystanku.

Panel malowany w kolorze sitodruku od wewngtrznej strony w kolorze czarnym, napisy w kolorze biatym
przeziernym. Panel podswietlany LED-ami (barwa biata zimna) wraz z zabezpieczeniem co najmniej IP65.

LAWKA

Lawki z siedziskiem i oparciem. Stelaz tawki stanowi¢ ma profil aluminiowy malowany proszkowo w kolorze
ciemnym szarym (RAL7024). Wypehienie stanowi¢ maja deski z kompozytu polimerowego gr 2cm w kolorze
ciemnego drewna.

Lawka zamocowana na uchwytach katowych w kolorze konstrukcji (RAL9006) z profili aluminiowych
otwartych (ceownikdéw), wierzch na wysokosci 50 cm od podioza.

KOSZ NA SMIECI

Kosz na $mieci wolno stojacy w formie szescianu o poj. ok 50 1 zamontowany poza konstrukcja wiaty oraz poza
ciggiem pieszym. Konstrukcja kosza - podwdjna rama z profili aluminiowych 30x40mm, obudowa z blachy
aluminiowej, grubosci min. 2,0 mm wg PN-EN 485-4:1997 powlekanej farbami poliestrowymi. Sposéb
montowania poprzez zabetonowanie w gruncie stupkdéw nosnych.

Sposob oprdzniania: poprzez obrot pojemnika po zwolnieniu elementu blokujacego znajdujacego si¢ pod dnem
kosza. Kosz z wktadem aluminiowym umozliwiajgcym uzytkowanie bezworkowe. Zaro6wno we wktadzie jak i

koszu wlasciwym nalezy przewidzie¢ otwory w dnie pozwalajace na odptyw wody.

Dodatkowo nalezy przewidzie¢ przy jednej skrajnej, krotszej krawedzi, na jego wierzchu pasek szerokosci
10cm z blachy nierdzewnej ryflowanej stuzacy jako miejsce do gaszenia niedopatkéw. Na koszu logo ZDiT oraz
logo ,,KOSZALIN PELNIA ZYCIA”. Lokalizacja w uzgodnieniu z Zamawiajacym.

ZABEZPIECZENIE WSZYSTKICH ELEMENTOW ALUMINIOWYCH

Projektuje si¢ zabezpieczenie konstrukcji powlokami lakierniczymi o grubosci min. 60um z proszkowych farb
poliestrowych matowych.

Powloki musza spetnia wymagania zgodne z PN-88/C-81523 oraz PN-76/C-81521 w zakresie odporno$ci na
dzialanie mgty solnej oraz wody.
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KOLORYSTYKA
e zadaszenie i attyka w kolorze ciemnym szarym (RAL7024)

e elementy montazowe siedziska w kolorze szarym (RAL9006 i RAL7024)
e pozostate elementy w kolorze szarym (RAL9006) w tym kolor konstrukcji

e wypeknienie siedzisk deskami gr. 20mm z kompozytu polimerowego w kolorze ciemnego drewna.

B) WIATA O PODWYZSZONYM STANDARDZIE

FUNDAMENTY

Pod glownymi stupami

przewidziano prefabrykowane stopy fundamentowe betonowe z betonu klasy C16/20 (pod stupy z aluminium) o
wymiarach 35x35x65c¢cm, posadowione na podsypce piaskowej zageszczonej, grubosci 10cm. W stopach
zakotwi¢ shupy 70x70mm wystajace ponad teren na 80cm, na nich montowane bgda stlupy wilasciwe wiaty o
przekroju 80x80mm na glebokos§¢ 60cm.

Stupy pomocnicze na tylnej i przedniej scianie wiaty
przewidziano prefabrykowane stopy fundamentowe betonowe z betonu klasy C16/20 pod stupy, o wymiarach
35x35x65cm, posadowione 10cm ponizej poziomu terenu. Ptaskowniki przyspawane do stupéw montowane na
kotwy wklejane. Caty uktad montazowy musi znajdowacé si¢ docelowo ponizej poziomu plytek chodnikowych,
tak aby na powierzchni widoczne byty jedynie stupki

KONSTRUKCJA
Zaprojektowano wiatg o konstrukcji spawanej, z ksztattownikéw aluminiowych.

POKRYCIE WIATY, OBROBKI BLACHARSKIE, DACH

Sciane boczng jak i dach zaprojektowano jako peten element w konstrukeji z profili aluminiowych z oktadzing z
blachy aluminiowej, grubosci min. 2,0 mm wg PN-EN 485-4:1997. W $cianie bocznej od zewnatrz umieszczony
bedzie panel reklamowy z zachowaniem prawidlowych proporcji wyswietlanego obrazu, o rozdzielczosci min.
1080P (Full HD), natomiast od wewnatrz tablica interaktywna.

W attyce zadaszenia od szczytu panel z nr linii analogicznie jak w wiatach typowych.

SCIANY -WYPEENIENIE

Wypetnienie $cian (czotowych, bocznej i tylnych) stanowia szyby bezpieczne klejone gr. ~10mm. Szyby
montowa¢ w systemie listew przyszybowych na uszczelkach gumowych.

Od frontu wiaty projektuje si¢ pomiedzy stupkami konstrukcyjnymi $ciang czotowa z wypelieniem szybami
klejonymi montowang analogicznie do pozostatych szyb. Sciana ta stanowi ma zastone od wiatru.

Na $cianie najazdowej nalezy umiescié zotte poziome pasy gr. Scm w postaci linii przerywanej (kwadrat o boku
Scm, przerwa Scm, kwadrat o boku 5cm, przerwa 5cm itd.), dolny poziom pasa na wysokosci 1.45m od poziomu
terenu.

Na $cianach tylnych przeszklonych nalezy umie$¢ logo oraz herb miasta Koszalina w uzgodnieniu z
Zamawiajacym. Na $Scianie wiaty w narozniku umiesci¢ logotyp "ZAKAZ PALENIA"

Wszystkie elementy graficzne majg by¢ naniesione na elementy przeszklone trwala metoda, przyjeta metoda
musi uzyskac aprobate Zamawiajacego.

WYPOSAZENIE WIATY O PODWYZSZONYM STANDARDZIE
Wiaty o podwyzszonym standardzie nalezy wyposazy¢ w:
e dodatkowe podswietlenie ledowe wnetrza wiaty z czujnikiem zmierzchowym,
e ogélnodostepny modut WiFi, z mozliwoscia podiaczenia min. 10 0sob jednoczesnie
e podwodjne zlacza do tadowania telefonow USB, wymagane same gniazdka bez kabli z nadstawka dla
fadowania indukcyjnego,
e monitoring wiaty, dostarczenie kamery, lokalizacja kamery umozliwiajagca maksymalnie duzy zakres
widzenia
e modut multimedialny — tablica interaktywna z mozliwoscig podtgczenia do WiFi w celu aktualizacji na
$cianie bocznej, umozliwiajacy wyswietlanie informacji tj. od wewnatrz zawierajacy rozktady jazdy,
mape miasta, schemat linii komunikacyjnych, informacje turystyczne i drogowe itp.
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e w Scianie bocznej od strony zewngtrznej gablota reklamowa z zachowaniem prawidlowych proporcji
wyswietlanego obrazu, o rozdzielczosci min. 1080P (Full HD) wyposazona w kart¢ Ethernet 10/100
Mbit

e gablota na schemat linii,

o listwy w attyce - od czota listwa z nazwg przystanku i numerami linii oraz od strony najazdowe;j listwa
z nazwa przystanku wedhug czesci rysunkowe;j

e lawki wewnetrzne wedlug czesci rysunkowe;j

e gablota na rozktad jazdy

e wolnostojacy kosz na $mieci

Szczegodtowe rozwigzania poszczegdlnych elementdow ponize;.
Szczegoty wskazanych do realizacji urzadzen i instalacji teletechnicznych i monitoringu wg punktu 4.3.

WYPOSAZENIE DODATKOWE WIAT PRZYSTANKOWYCH O PODWYZSZONYM STANDARDZIE -
SZCZEGOLY POSZCZEGOLNYCH ELEMENTOW

GABLOTA NA ROZKY AD JAZDY

Zaprojektowano gablote jednostronnie otwierang z przodu, zamykang na zamek rozporowy (gora-dot) na klucz
patentowy (jeden dla wszystkich zamkdow), drzwi gabloty na minimum trzech zawiasach.

Gablota na rozktady jazdy stanowi odrebna konstrukcje, zamocowang do stupkéw nosnych wiaty, wykonang z
aluminium, malowang proszkowo w kolorze szarym (RAL 9006), wyposazona w 50 szt ptaskich magnesow
neodymowych o $rednicy 10mm (w celu zamieszczania rozktadow jazdy). Gablote nalezy wyposazy¢ w taSmy
LED od wewnatrz z czterech stron w celu podswietlenia zawartosci (barwa biata zimna) wraz z
zabezpieczeniem co najmniej [P65. Otwieranie na bok, gablota ma by¢ przeszklona szklem bezpiecznym
klejonym o gr. min 4 mm, z wkladem aluminiowym malowanym proszkowo na kolor szary RAL 9006 (farba do
stosowania zewngtrznego) umozliwiajagcym mocowanie rozktadow jazdy za pomocg magnesow.

Powyzej panel z napisem ROZKLAD JAZDY. Napis w kolorze czarnym, natomiast tto w kolorze biatym. Po
obu stronach napiséw nalezy umiesSci herb Koszalina oraz logo ZDiT w uzgodnieniu z Zamawiajacym.
Wszystkie elementy graficzne majg by¢ naniesione trwatag metoda, zastosowanie poszczegdlnej metody do
zatwierdzenia przez Zamawiajacego.

GABLOTA NA SCHEMAT LINII

Zaprojektowano gablot¢ na schemat linii jednostronng otwierang od przodu, zamykang na zamek rozporowy
(gbéra-dot) na klucz patentowy (jeden dla wszystkich zamkow)

drzwi gabloty na minimum trzech zawiasach.

Gablota na schemat linii stanowi odrgbna konstrukcje, zamocowana do stupkéw nos$nych wiaty, wykonang z
aluminium, malowang proszkowo w kolorze szarym (RAL 9006), wyposazona w 6 szt ptaskich magnesow
neodymowych o $rednicy 20mm (w celu zamieszczania schematdéw). Gablote nalezy wyposazy¢ w tasmy LED
od wewnatrz z czterech stron w celu pod$wietlenia zawarto$ci (barwa biata zimna) wraz z zabezpieczeniem co
najmniej [P65. Otwieranie na bok, gablota ma by¢ przeszklona szklem bezpiecznym klejonym o gr. min 4 mm,
z wktadem aluminiowym malowanym proszkowo na kolor szary RAL 9006 (farbag do stosowania zewngtrznego)
umozliwiajagcym mocowanie rozktadow jazdy za pomocg magnesow.

Powyzej gabloty nalezy umiesci zegar zewnetrzny LED gr. 3 do S5cm i1 wysoko$ci okoto 23cm z diodami w
kolorze czerwonym.

PANEL REKLAMOWY | TABLICA INTERAKTYWNA

Na $cianie bocznej od strony wewnetrznej w wiatach o podwyzszonym standardzie musi by¢ zamontowana
tablica interaktywna wyposazona w karte Ethernet 10/100 Mbit. z mozliwosciag podigczenia do WiFi w celu
aktualizacji, umozliwiajacy wy$wietlanie informacji tj. zawierajacy rozklady jazdy, mapg miasta, schemat linii
komunikacyjnych, informacje turystyczne i drogowe itp. Tablica interaktywna zamontowana ma by w
plaszczyznie oktadziny z blachy aluminiowe;.

Od strony zewnetrznej na $cianie bocznej umieszczony bedzie panel / ekran reklamowy z zachowaniem
prawidlowych proporcji wyswietlanego obrazu, o rozdzielczo$ci min. 1080P (Full HD) zamontowany do
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konstrukcji wiaty. Ekran zamontowany ma by w ptaszczyznie okladziny z blachy aluminiowe;.

LISTWAW ATTYCE

Zaprojektowano w attyce od frontu oraz od strony $ciany najazdowej montowanie wymiennych paneli z
poliweglanu gr. min Smm i wys min 230mm.
Na listwie od czota umieszczony bedzie napis z nazwa przystanku i numerami linii oraz od strony najazdowe;j

napis z nazwa przystanku.

Panel malowany w kolorze sitodruku od wewnetrznej strony w kolorze czarnym, napisy w kolorze biatym
przeziernym. Panel podswietlany LED-ami (barwa biata zimna) wraz z zabezpieczeniem co najmniej IP65.

Tablica LCD:

Parametry minimalne

Materiat Obudowa nierdzewna, elementy elektroniczne zabezpieczone przed
wplywem warunkéw zewnetrznych (pyt, wilgoé¢, opady atmosferyczne) na
poziomie odpowiadajagcym stopniowi ochrony IP65, szyby obudéw
wandaloodporne, wyposazone w zewngtrzng powloke antyrefleksyjna,
umozliwiajgcg montaz na stupie w sposob utrudniajacy kradziez.

Wymagania - Szczelno$¢ IP 65 (EN 60529)

- Rozdzielczos: 1920x1080 pikseli
- trwatos$: 50000 godz pracy

- jasno$é: 2500 cd/m2

- kontrast: 5000:1

- zasilanie AC 230V, 50Hz

Odpornos¢ temperaturowa

-35-+45°C

Wyposazenie

- Modem do komunikacji GSM (lacznos¢ pakietowa GPRS/EDGE)
- Karta Ethernet 10/100 Mbit

Przemystowy przelacznik Ethernetowi:

Parametry minimalne

Napiecie zasilania

19 — 60 V DC — w zestawie zasilacz

Prad znamionowy

180 mAdla 24V DC
90 mAdla 48V DC

Interfejsy

Ethernet 8x RJ-45, 10/100 Mbit/s

SFP 2x SFP (ztgcze LC) 100/1000 Mbit/s
Cyfrowe 1/0 1x

UsB 1x USB 2.0

Pozostate wlasciwosci

Temperatura pracy -40—-+7001C

System operacyjny dedykowany

Zarzadzanie

www, konsola, telnet

Czas bezawaryjnej pracy (MTBF)

Min. 450 000 godzin

Czas przetaczania ringu

Max. 20 ms

Normy i wymagania

EN 55024, EN 55022, EN 50121-4
EN 61000-6-2

EN 61000-6-4

FCC Part 15 Class A

Obudowa

Metalowa,
Montaz na szynie DIN 35mm
Klasa szczelnos$ci IP40
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INFORMACYJNA TABLICA KIERUNKOWA

Zaprojektowano informacyjng tablice kierunkowa 1szt. przy Dworcu PKP z podswietleniem LED, o wymiarach
szer. 2,0 m, wys. 1,50 m. Konstrukcja z profili zamknigtych aluminiowych. Tablica obustronna z mozliwoscia
wymiany napisow. Ostateczna zawarto$¢ tresci tablic do uzgodnienia z Zamawiajacym.

LAWKA

Lawki z siedziskiem i oparciem. Stelaz tawki stanowi¢ ma profil aluminiowy malowany proszkowo w kolorze
ciemnym szarym (RAL7024). Wypelnienie stanowi¢ maja deski z kompozytu polimerowego gr 2cm w kolorze
ciemnego drewna.

Lawka zamocowana na uchwytach katowych w kolorze konstrukcji (RAL9006) z profili aluminiowych
otwartych (ceownikdéw), wierzch na wysokosci 50 cm od podtoza.

KOSZ NA SMIECI

Kosz na $mieci wolno stojacy w formie sze$cianu o poj. ok 50 1 zamontowany poza konstrukcja wiaty oraz poza
ciggiem pieszym. Konstrukcja kosza - podwdjna rama z profili aluminiowych 30x40mm, obudowa z blachy
aluminiowej, grubosci min. 2,0 mm wg PN-EN 485-4:1997 powlekanej farbami poliestrowymi. Sposob
montowania poprzez zabetonowanie w gruncie stupkéw no$nych.

Sposob oprdzniania: poprzez obrot pojemnika po zwolnieniu elementu blokujacego znajdujacego si¢ pod dnem
kosza. Kosz z wktadem aluminiowym umozliwiajacym uzytkowanie bezworkowe. Zarowno we wkladzie jak i
koszu wlasciwym nalezy przewidzie¢ otwory w dnie pozwalajace na odptyw wody.

Dodatkowo nalezy przewidzie¢ przy jednej skrajnej, krotszej krawedzi, na jego wierzchu pasek szerokosci
10cm z blachy nierdzewnej ryflowanej stuzacy jako miejsce do gaszenia niedopatkow. Na koszu logo ZDiT oraz
logo ,,KOSZALIN PEENIA ZYCIA”. Lokalizacja w uzgodnieniu z Zamawiajacym.

ZABEZPIECZENIE ELEMENTOW ALUMINIOWYCH

Projektuje si¢ zabezpieczenie konstrukeji elementéw aluminiowych powltokami lakierniczymi o grubosci min.
60um z proszkowych farb poliestrowych matowych.

Powtoki musza spelnia wymagania zgodne z PN-88/C-81523 oraz PN-76/C-81521 w zakresie odpornosci na
dziatanie mgty solnej oraz wody.

KOLORYSTYKA
e zadaszenie i attyka w kolorze ciemnym szarym (RAL7024)

e elementy montazowe siedziska w kolorze szarym (RAL9006 i RAL7024)
e pozostate elementy w kolorze szarym (RAL9006) w tym kolor konstrukcji

e wypehnienie siedzisk deskami gr. 20mm z kompozytu polimerowego w kolorze ciemnego drewna.

D) WIATA ROWEROWA
FUNDAMENTY
Wg czgsci rysunkoweyj.

KONSTRUKCJA

Konstrukcje stanowi szkielet z profili aluminiowych.

Stupy nosne skladaja si¢ z dwoch ceownikow, taczonych po przez spawanie, wykonczone profilami mocujacymi
szyby do ksztattu kota, analogicznie do wiat istniejacych na terenie miasta. Poprzeczne elementy stanowia
element konstrukcyjny stezajacy.

Ptatwie skrajne, krokwie
Mocowane po przez spawanie do stupdw skrajnych.

POKRYCIE WIATY, OBROBKI BLACHARSKIE
Pokrycie dachu wiaty zaprojektowano z blachy trapezowej nierdzewnej o niskim profilu, powlekanej. Blacha
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trapezowa TR20 w ukladzie dwuprzestowym gr. min 0.5mm. Blacha ocynkowana i zabezpieczona przez
dwukrotne malowanie konstrukcji proszkowo farbami poliestrowymi odpornymi na dziatanie warunkow
atmosferycznych

Nalezy wykona¢ obrobki blacharskie z blachy powlekane;j.

SCIANY -WYPEENIENIE

Wypelnienie $cian stanowig szyby bezpieczne klejone gr. ~10mm. Szyby montowaé¢ w systemie listew
przyszybowych na uszczelkach gumowych.

Na $cianach umieéci¢ logo oraz herb miasta Koszalina w uzgodnieniu z Zamawiajacym.. Lokalizacja wg
wskazan Zamawiajacego

Wszystkie elementy graficzne naniesione na elementy przeszklone maja by¢ wykonane trwala metoda,
zastosowanie poszczego6lnej metody do zatwierdzenia przez Zamawiajacego.

WYPOSAZENIE WIATY ROWEROWEJ NA 36 ROWEROW
e stacja naprawcza
e stojaki na rowery umozliwiajace parkowanie dwoch rowerow do jednego stojaka - 18 szt
e  kosz na $mieci - 25zt

WYPOSAZENIE WIAT ROWEROWYCH - SZCZEGOLY POSZCZEGOLNYCH ELEMENTOW

STACJA NAPRAWCZA

W wiatach rowerowych projekt przewiduje montaz samoobstugowej stacji naprawczej Obudowa z
kwasoodpornej blachy malowanej proszkowo w kolorze RAL 9005. Urzadzenie jest montowane do podtoza za
pomoca kotew. Stalowe linki w owijce PCV wiszace wewnatrz szafy urzadzenia zakonczone kretlikami stuza do
umocowania na nich narze¢dzi; ich dlugos¢ pozwala na dotarcie do czgsci rowerowych podzespotdow. Stacja
wyposazona ma by¢ w reczng pompke powietrza z adapterem na wszystkie zawory rowerowe. Konstrukcja stacji
pozwala na umieszczenie roweru na wspornikach. Elementy z blachy w urzadzeniu sa polaczone S$rubami
antykradziezowymi. Wymiary: 156x51x40 cm. Kolor stacji naprawczej musi by¢ zatwierdzony z
Zamawiajgcym.

WYPOSAZENIE STACJI NAPRAWCZEJ:
o wkretak krzyzowy
e  wkretak ptaski
e  wkretak TORX T25
e  klucz nastawny
e Kklucze nasadowe do deskorolki
e klucz ptaski 810 mm
e klucz ptaski 13x15 mm
e  zestaw imbusoéw w rgkojesci
e tyzki do opon
e stacjonarna r¢czna pompka z tlokiem ze stali kwasoodpornej— zakres ci$nienia od 0>10 BAR z
adapterem na wszystkie zawory + stalowy waz
e  komponenty posiada¢ powinny certyfikaty

STOJAKI NA ROWERY
W wiacie rowerowej przewidziano montaz 18 sztuk stojakow na rowery (stojaki na rowery

umozliwiajace parkowanie 2 rowerow) ze stali nierdzewnej montowanych poprzez zabetonowanie.

KOSZ NA SMIECI

Kosz na $mieci wolno stojacy w formie sze$cianu o poj. ok 50 | zamontowany poza konstrukcja wiaty oraz poza
ciagiem pieszym. Konstrukcja kosza - podwojna rama z profili aluminiowych 30x40mm, obudowa z blachy
aluminiowej, grubosci min. 2,0 mm wg PN-EN 485-4:1997 powlekanej farbami poliestrowymi. Sposob
montowania poprzez zabetonowanie w gruncie stupkow nosnych.

Sposob oprézniania: poprzez obrot pojemnika po zwolnieniu elementu blokujacego znajdujacego si¢ pod dnem
kosza. Kosz z wktadem aluminiowym umozliwiajacym uzytkowanie bezworkowe. Zaréwno we wkladzie jak i
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koszu wlasciwym nalezy przewidzie¢ otwory w dnie pozwalajace na odptyw wody.

Dodatkowo nalezy przewidzie¢ przy jednej skrajnej, krotszej krawedzi, na jego wierzchu pasek szerokosci
10cm z blachy nierdzewnej ryflowanej stuzacy jako miejsce do gaszenia niedopatkoéw. Na koszu logo ZDiT oraz
logo ,,KOSZALIN PELNIA ZYCIA”. Lokalizacja w uzgodnieniu z Zamawiajacym.

OSWIETLENIE WEWNATRZ WIATY
Nalezy przewidzie¢ pod$wietlenie ledowe wnetrza wiaty z czujnikiem zmierzchowym,
ZABEZPIECZENIE ELEMENTOW ALUMINIOWYCH

Projektuje si¢ zabezpieczenie konstrukcji elementéw aluminiowych powlokami lakierniczymi o grubosci min.
60um z proszkowych farb poliestrowych matowych.

Powloki musza spelnia wymagania zgodne z PN-88/C-81523 oraz PN-76/C-81521 w zakresie odporno$ci na
dziatanie mgty solnej oraz wody.

Przy skladowaniu materiatdw do budowy nalezy przestrzega¢ zalecen producenta poszczegdlnego
elementu wiaty.

3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoScig
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robdt, zaleconego przez producentow elementow
wiaty.

Sprz¢t powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Elementy wiaty nalezy przewozi¢ $rodkami transportu i w sposdb zalecony przez producentéw i
dostawcow elementow i materiatow do budowy wiaty, nie powodujac pogorszenia ich walorow uzytkowych i
konstrukcyjnych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, ST i dokumentacjg wiaty.
W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz
z informacji podanych w zatacznikach.

Podstawowe czynnoS$ci przy wykonywaniu rob6ot obejmuja:
— roboty przygotowawcze,
— montaz wiaty,
— odtworzenie nawierzchni,
— roboty wykonczeniowe.

5.4. Roboty przygotowawcze do budowy

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST, dokumentacji wiaty
lub wskazan Inspektora:
— ustali¢ lokalizacj¢ robot,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysoko$ciowych,
— usung¢ przeszkody, utrudniajace wykonanie robot,
— ew. wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,
— zgromadzi¢ materiaty i sprzet potrzebne do rozpoczgcia robot.
Mozna dodatkowo korzysta¢ z SST D-01.00.00 [2] przy robotach przygotowawczych oraz z SST D-
02.00.00 [3] przy wystepowaniu robot ziemnych.
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5.5. Montaz wiaty
5.5.1. Wymagania ogdlne dotyczace wiaty

Montaz wiaty powinien by¢ zgodny z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST i dokumentacji wiaty.

Wiata powinna skutecznie chroni¢ oczekujacych pasazerow przed nadmiernym nastonecznieniem,
przed opadami atmosferycznymi oraz wiatrem. Wiata powinna zapewnia¢ warunki do przewietrzania
pomieszczenia oraz mie¢ stworzony sposob odprowadzenia wody opadowej z peronu i dachu wiaty eliminujacy
ochlapywanie pasazerdw oraz tworzenie zastoisk wodnych pod wiata lub w jej poblizu.

Ksztalt wiaty powinien umozliwi¢ pasazerom dobra widoczno$¢ nadjezdzajacych autobusow.

Wiata powinna by¢ odporna na wandalizm i trwata. Wykonawca powinien zagwarantowa¢ trwalo$é
wiaty na okres wymagany przez Zamawiajacego, na okres min. 5 lat, zapewniajacy eksploatacje wiaty bez jej
napraw.

5.5.2. Lokalizacja wiaty

Wiata powinna by¢ zlokalizowana na przystanku autobusowym w sposob zgodny z ustaleniem
dokumentacji projektowej.

5.5.6. Instalacja elektryczna

W przypadku gdy istnieje mozliwos¢ doprowadzenia do wiaty energii elektrycznej bezposrednio z jej
budowg lub w terminie pdzniejszym, w konstrukcji wiaty powinny znajdowaé si¢ instalacje elektryczne do
rozprowadzenia energii, stuzgcej do pod$wietlania wiaty oraz gablot informacyjnych i reklamowych.

Zastosowanie konkretnego rozwigzania do decyzji zamawiajgcego na etapie poszczegdlnych lokalizacji

Instalacja elektryczna musi posiadaé certyfikat bezpieczenstwa zgodny z obowigzujacymi przepisami w
UE o spetnieniu norm bezpieczenstwa (w przypadku urzadzen niskonapi¢ciowych stosowanych w miejscach
publicznych) z mozliwos$cia przysztosciowego zasilenia ze ztaczy stupéw oswietlenia ulicznego 230.

Oswietlenie gablot powinno by¢ wykonane z zachowaniem obowiazujacych przepisow i z
umieszczeniem w nich opraw o$wietleniowych w sposéb umozliwiajacy oswietlenie catej ekspozycyjnej czesci
gablot. Zrédla §wiatla i oprawy powinny byé niewidoczne.

Wiaty majg by¢ wyposazone w kompletng instalacje elektryczng do zasilania zastosowanych urzadzen,

pods$wietlania gablot i attyk oraz urzadzen teleinformatycznych i monitoringu. Instalacja prowadzona bedzie
wewnatrz profili wiaty.
Instalacja elektryczna musi posiadaé certyfikat bezpieczenstwa zgodny z obowiazujacymi przepisami w UE o
spelnieniu norm bezpieczenstwa (w przypadku urzadzen niskonapieciowych stosowanych w miejscach
publicznych). Podlaczenie wiaty o podwyzszonym standardzie (od strony Dworca PKP) do istniejacego
przytacza elektroenergetycznego, natomiast podigczenie drugiej wiaty, wiat typowych 3 modutowych oraz wiaty
rowerowej do zyly stalonapi¢ciowej oswietlenia ulicznego.

5.5.7. Instalacja teletechniczna i monitoring (monitoring wizyjny).

W konstrukcji wiaty nalezy przewidzie¢ miejsce na umieszczenie kamery monitoringu wizyjnego. W
konstrukcji wiaty powinny znajdowac sie instalacje do podtaczenia kamery do monitoringu miejskiego.
Potaczenie pomigdzy projektowana szafka, a studnig SK1 nalezy wykona¢ za pomocg rury typu Arot fi
50.
Projektowany przelacznik potaczy¢ zewngtrzng skretkg S/FTP cat.Se z przelacznikiem w nowobudowanym
pomieszczeniu technicznym w przejsciu podziemnym wykorzystujac nowbudowany kanat technologiczny. Tym

samym typem kabla podlaczy¢ tablicg zmiennej tresci do przelacznika.

SZCZEGOLOWE PARAMETRY PRZYJETYCH URZADZEN

Przemyslowy przelacznik Ethernetowi:

Parametry minimalne

Napigcie zasilania 19 - 60 V DC — w zestawie zasilacz
Prad znamionowy 180 mAdla 24V DC
90 mAdla 48V DC
Interfejsy
Ethernet 8x RJ-45, 10/100 Mbit/s
SFP 2x SFP (ztacze LC) 100/1000 Mbit/s
Cyfrowe 1/0 1x
usB 1x USB 2.0

Pozostale wlasciwosci

-21-



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
,,Centrum Przesiadkowe — budowa systemu parkingéw ,,Bike and Ride” oraz montaz wiat przystankowych w ramach projektu :
Inwestycje w zintegrowang infrastruktur¢ zwiazang z transportem niskoemisyjnym na terenie Koszalina”

Temperatura pracy -40-+7011C
System operacyjny dedykowany
Zarzgdzanie www, konsola, telnet
Czas bezawaryjnej pracy (MTBF) | Min. 450 000 godzin
Czas przelaczania ringu Max. 20 ms

Normy i wymagania

EN 55024, EN 55022, EN 50121-4
EN 61000-6-2

EN 61000-6-4

FCC Part 15 Class A

Obudowa Metalowa,
Montaz na szynie DIN 35mm
Klasa szczelnos$ci IP40

Router w metalowej obudowie z dolaczong anteng dookodlna

Parametry minimalne

Dostgpne Router musi posiadac:
interfejsy - ztacze N meskie
- port Ethernet (do zasilenia) i transmisji danych

Dostepne funkcje | Router musi posiada¢ nastepujace funkeje:

- procesor minimum 400Mhz

- 64MB pamieci RAM

- nadajnik radiowy o mocy siggajacej 1600mW

- obstuga standardow 802.11 b/g/n 2,4 GHz

- diody sygnalizujace w Scio stopniowej skali sit¢ sygnatu radiowego oraz dioda
aktywnosci portu Ethernet

- dzialanie w trybie stacji bazowaej

- dziatanie w trybie punkt-punkt

Zasilanie - urzadzenie musi mie¢ mozliwos¢ zasilenia przez POE na porcie Ethernet
- nalezy dostarczy¢ zasilacz oraz PoE Injector

Antena - dookolna
-7 dBi

- Zakres czgstotliwosci 2,4GHz

- Polaryzacja pionowa

- Kat promieniowania w ptaszczyznie poziomej 360 °
- Kat promieniowania w ptaszczyznie pionowej 32 °©
- Ztacze N zenskie

- Montaz do masztu

- Impedancja 500hm

Obudowa - Metalowa

- Wodoodporna

- Posiadajaca uszczelnienie na wprowadzenie skretki do zasilania

- Umozliwiajaca mocowanie na stupie/rurze za pomoca opasek metalowych/zaciskowych

Zabezpieczenie sieciowe (net protector)

Parametry minimalne

Charakterystyka 1-kanatowy z funkcja PoE
Stopnie ochrony Linia danych — 3
Linia PoE - 2
Ztacze wejsciowe RJ-45
Ztacze wyjsciowe RJ-45

Wyjscie uziemiajace TAK

Standard pracy PoE Zgodny z IEEE 802.3af

Temperatura pracy -40-+60IC

Kamera

| Parametry minimalne
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Typ kamery - statopozycyjna, w obudowie zewnetrznej, koputkowej, wandaloodporne;j
Obudowa - Szczelno$é IP 66 (EN 60529)
- Odpornos¢ na uderzenia IK 10 (EN 62262)
Rozdzielczos¢ 5 mpix, 1920 x 1080 dla 30 kl./s
Tryb pracy Dzien/noc
Kompresja H.264, M-JPEG
Obstugiwane TCP, HTTP, HTTPS, FTP, UDP, RTP, DHCP, IGMP, ICMP, ARP, SMTP, RTSP,
protokoty UPnP, DDNS, IP v4/v6, ONVIF
Lacze sieciowe RJ-45 100Base-TX Ethernet
Zasilanie 8 — 20 V DC lub zasilanie sieciowe (PoE)
Temperatura pracy -30-+5011C

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacja projektowa, ST, dokumentacja wiaty i wskazaniami
Inspektora dotycza prac zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkoéw
terenowych, takie jak:

— uzupelnienie zniszczonych w czasie robot istniejacych elementéw przystanku,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,

— ew. usuni¢cie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

5.7 Utylizacja wiat z rozbiorki

Istniejace wiaty w przypadku zastepowania ich nowymi nalezy zdemontowaé. Poszczegdlne wiaty nalezy
podda utylizacji- ztomowaniu lub zamontowa¢ je w nowej lokalizacji zgodnie z wytycznymi Zamawiajgcego.
Decyzj¢ o wyznaczeniu wiat do utylizacji lub ponownego montazu podejmiec Zamawiajacy na etapie realizacji
Inwestycji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci,
deklaracj¢ zgodnosci, aprobate techniczna, ew. badania materialdow wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wiasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez
Inspektora.

— sprawdzi¢ cechy zewngetrzne gotowych materiatdéw z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie wykonywania robot nalezy zbadac :
— lokalizacj¢ wiaty wraz z jej podlaczeniem,
— zgodnos¢ dostarczonych elementdow wiaty z dokumentacja projektowa,
— wymiary wykopdw fundamentowych i zgodno$¢ wykonania fundamentéw z dokumentacja projektowa,
— sprawdzenie prawidtowosci montazu wiaty wraz oraz kompletnosci wyposazenia.
— sprawdzenie podtgczenia wiat wraz z prawidtowosci dziatania instalacji.
— sprawdzenie prawidtowos$ci odtworzenia nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest komplet (kpl.) wykonanej wiaty.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wynikajacych z ustalen pktu 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
2.4.2. fundamenty wiaty.

Odbiodr tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
[1] oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1]
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 sztuki kompletnej wiaty obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— ew. oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow i sprzetu,
— wykonanie fundamentu wiaty wraz z robotami ziemnymi,
— wykonanie montazu wiaty z wyposazeniem i podiaczeniem wraz z przylaczami i uruchomieniem wedtug
wymagan dokumentacji projektowej, ST, dokumentacji wiaty i specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiar6w i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odtworzenie nawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (SST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogblne
10.2. Inne dokumenty

2. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)
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